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1. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, соотнесенных с 

установленными в образовательной программе индикаторами достижения 

компетенций 
Формируемая 

компетенция (с 

указанием кода) 

Код и наименование 

индикатора достижения 

компетенции 

Результаты обучения по 

дисциплине (модулю) 

ПК-6. Способен 

осуществлять 

проектирование 

технологических 

операций, разработку и 

контроль управляющих 

программ для 

изготовления деталей 

на станках с ЧПУ 

ПК-6.1. Демонстрирует знания 

технологического процесса 

обработки и доводки деталей, 

заготовок и инструментов на 

оборудовании различного вида 

и типа с соблюдением 

требований к качеству, в 

соответствии с заданием и 

технической документацией на 

станках с ЧПУ 

Обучающийся должен: Знать 

технологические процессы 

обработки и доводки деталей, 

заготовок и инструментов на 

оборудовании различного вида 

и типа с соблюдением 

требований к качеству, в 

соответствии с заданием и 

технической документацией 

на станках с ЧПУ 

 
ПК-6.2. Планирует, 

разрабатывает и реализует 

технологический процесс 

обработки и доводки деталей, 

заготовок и инструментов на 

оборудовании различного вида 

и типа с соблюдением 

требований к качеству, в 

соответствии с заданием и 

технической документацией на 

станках с ЧПУ. 

Обучающийся должен: Уметь 

разрабатывать и реализовать 

технологический процесс 

обработки и доводки деталей, 

заготовок и инструментов на 

оборудовании различного вида 

и типа с соблюдением 

требований к качеству, в 

соответствии с заданием и 

технической документацией 

на станках с ЧПУ. 

 
ПК-6.3. Осуществляет наладку 

и регулировку инструментов и 

оборудования с ЧПУ 

Обучающийся должен: 

Владеть способами наладки и 

регулировки инструментов и 

оборудования с ЧПУ 

 
 
 

2. Цели и место дисциплины (модуля) в структуре образовательной программы 
Цели изучения дисциплины: 
Дисциплина «Робототехника в машиностроении» реализуется в рамках вариативной 

части. Для освоения дисциплины необходимы компетенции, которые должны обеспечить 

возможность студенту получить знания и умения, об основах теоретических знаний для 

практических умений и навыков. Для освоения дисциплины необходимы компетенции, 

сформированные в рамках изучения следующих дисциплин:  «Эксплуатация станков 

ЧПУ», «Теоретическая механика». 

 
 
Дисциплина изучается на 4 курсe в 7, 8 семестрах 
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3. Объем дисциплины (модуля) в зачетных единицах с указанием количества 

академических или астрономических часов, выделенных на контактную работу 

обучающихся с преподавателем (по видам учебных занятий) и на самостоятельную 

работу обучающихся 
 Общая трудоемкость (объем) дисциплины составляет 108 акад. ч. 

Объем дисциплины 
Всего часов 

Заочная форма 

обучения 
Общая трудоемкость дисциплины 108 
Учебных часов на контактную работу с преподавателем:  
 лекций 6 
 практических (семинарских) 6 
 другие формы контактной работы (ФКР) 0,2 
Учебных часов на контроль (включая часы подготовки): 3,8 
 зачет  
Учебных часов на самостоятельную работу обучающихся 

(СР) 
92 

 
Формы контроля Семестры 

зачет 8 
 

4. Содержание дисциплины (модуля), структурированное по темам (разделам) с 

указанием отведенного на них количества академических часов и видов учебных 

занятий 
4.1. Разделы дисциплины и трудоемкость по видам учебных занятий (в 

академических часах) 

№ 

п/п 
Наименование раздела / 

темы дисциплины 

Виды учебных занятий, включая 

самостоятельную работу обучающихся и 

трудоемкость (в часах) 
Контактная работа с преподавателем 

СР 
Лек Пр/Сем Лаб 

1 Введение в робототехнику. 2 2 0 62 
1.1 История развития 

робототехники. 
2 0 0 32 

1.2 Классификация роботов по 

их назначению 
0 2 0 30 

2 Конструирование роботов 4 4 0 30 
2.1 Состав и основные 

параметры роботов 
4 4 0 30 

 Итого 6 6 0 92 

 
4.2. Содержание дисциплины, структурированное по разделам (темам) 

Курс лекционных занятий 

№ Наименование 

раздела / темы 

дисциплины 

Содержание 

1 Введение в робототехнику. 
1.1 История развития 

робототехники. 
История развития робототехники. Введение понятия 

«робот». Поколения роботов. Классификация роботов. 
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Значимость робототехники в машиностроении 
2 Конструирование роботов 

2.1 Состав и основные 

параметры роботов 
Виды, классификация и устройство роботов. Системы 

передвижения мобильных роботов. Сенсорные системы. 

Устройства управления роботов. Особенности устройства 

других средств робототехники. 
 
Курс практических/семинарских занятий 

№ Наименование раздела 

/ темы дисциплины 
Содержание 

1 Введение в робототехнику. 
1.2 Классификация роботов 

по их назначению 
Использование автомотизированных систем в 

машиностроении 
2 Конструирование роботов 

2.1 Состав и основные 

параметры роботов 
Ознакомиться с параметрами и техническими 

требованиями к роботам.  Описать конструктивные 

особенности и область применения согласно ГОСТ. 

 
 

5. Учебно-методическое обеспечение для самостоятельной работы обучающихся по 

дисциплине (модулю) 
Вопросы для самостоятельной работы 

1. История развития робототехники 

2. Возникновение и развитие современной робототехники 

3. Развитие отечественной робототехники 

4. Состав, параметры и классификация роботов 

5. Манипуляционные системы 

6. Рабочие органы манипуляторов 

7. Системы передвижения мобильных роботов 

8. Сенсорные системы 

9. Устройства управления роботов 

10. Особенности устройства других средств робототехники 

Учебно-методический материал: 

1. Курышкин, Н. П. Основы робототехники : учебное пособие / Н. П. Курышкин. — 

Кемерово : КузГТУ имени Т.Ф. Горбачева, 2012. — 168 с. — ISBN 978-5-89070-833-5. — 

Текст : электронный // Лань : электронно-библиотечная система. — URL: 

https://e.lanbook.com/book/6605 (дата обращения: 02.06.2022). 

2. Новые механизмы в современной робототехнике : практическое пособие : [16+] / Е. И. 

Воробьев, С. С. Гаврюшин, В. А. Глазунов и др. ; под ред. В. А. Глазунова. – Москва : 

Техносфера, 2018. – 316 с. : ил., схем., табл. – (Мир робототехники и мехатроники). – 

Режим доступа: по подписке. – URL: https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=597100 

(дата обращения: 02.06.2022). 

2. Янг, Д. Ф. Робототехника : практическое пособие : [16+] / Д. Ф. Янг ; под ред. М. Б. 

Игнатьева ; пер. с англ. . – Ленинград : Машиностроение, 2009. – 303 с. : ил., табл., схем. – 

Режим доступа: по подписке. – URL: https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599223 

(дата обращения: 02.06.2022). 
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6. Учебно-методическое и информационное обеспечение дисциплины (модуля) 
6.1. Перечень учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля) 

Основная учебная литература: 

1. Курышкин, Н. П. Основы робототехники : учебное пособие / Н. П. Курышкин. — 

Кемерово : КузГТУ имени Т.Ф. Горбачева, 2012. — 168 с. — ISBN 978-5-89070-

833-5. — Текст : электронный // Лань : электронно-библиотечная система. — URL: 

https://e.lanbook.com/book/6605 (дата обращения: 02.06.2022).  
 
Дополнительная учебная литература: 

1. Янг, Д. Ф. Робототехника : практическое пособие : [16+] / Д. Ф. Янг ; под ред. М. Б. 

Игнатьева ; пер. с англ. . – Ленинград : Машиностроение, 1979. – 303 с. : ил., табл., 

схем. – Режим доступа: по подписке. – URL: 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=599223 (дата обращения: 02.06.2022). 

 
2. Новые механизмы в современной робототехнике : практическое пособие : [16+] / Е. 

И. Воробьев, С. С. Гаврюшин, В. А. Глазунов и др. ; под ред. В. А. Глазунова. – 

Москва : Техносфера, 2018. – 316 с. : ил., схем., табл. – (Мир робототехники и 

мехатроники). – Режим доступа: по подписке. – URL: 

https://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=597100 (дата обращения: 02.06.2022). 

 
 
6.2. Перечень электронных библиотечных систем, современных профессиональных 

баз данных и информационных справочных систем 

№ п/п Наименование документа с указанием реквизитов 
 


